yENi NI_ESiL _ _
ISBIRLIKCI
AUBO ROBOTLAR ILE
TANISIN. ..

Collaborative Robotlar, ilkemizde yayginlasmaya baslayan
ismi ile igbirlikci Robotlar, bugiin artik tiretimin birgok alaninda
ve farkli bircok sektorde kullaniimaktadir. Bundan boyle
uretim insan ve yeni nesil Endiistri 4.0 kapsaminda yer
alan robotlarin igbirligiyle yiiriiyecektir. Uretim bantlarin-
da rutin caligan kisilerin ikame edilmesi, eksiksiz ve
kusursuz yapilan rutin igler, hassas ve daima kontrol altinda
tutulacak imalat siirecleri, isbirlikgi robotlar ile hayal olmak-
tan cikiyor.
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AUBO Isbirlikei robotian retimin birgok safhasinda giivenlik kafesi olmadan rahatiikla kulla-
nabilirsiniz. AUBO robotlar, igbirlikci robotlar igin gerekli olan tim uluslararasi givenlik sertifikalarina sahiptir.

Guclu govdesi ve bakim gerektirmeyen eksen -
yapisi nedeniyle AUBO robotlar ¢cok dayanakhidir.

AUBO igbirlikgi robotlar ve kontrol yaziimlari, sayisi dinyada hizla artan, strekli gelisen, yeni ve en ileri teknolojiler ile
uyumlu olarak strekli giincellenen dinamik bir yapiya sahiptir. Bir AUBO robotu, bir CNC makinesinde, bir kalite kontrol
bandinda, bir montaj istasyonunda veya boya atolyesinde dakikalar icinde kendiniz kurup givenle calistirabilirsiniz.

Bircok farkli robot erisim ve tasima kapasitesi olan Aubo isbirlikci robotlar, hafif govde yapisi, kolay degisebilir program
altyaplsu ylksek hafiza kapasitesi ve her uygulamaya uyumlulugu ile fabrikaniz igin esnek bir robotik ¢oziim saglayacaktir.
Istendiginde robotun bulundugu yeri degistirmek ve baska birimler ile birlikte calistirmak kolaydir.

Robotunuzu, fabrikaniz iginde bir yiiriiyen platform (AGV) tizerinde gezdirebilir ve birgok istasyonda caligtirabilirsiniz. insan
eli hassasiyetine sahip 0zel tutuculari, robotunuza tek tug ile tanitabilir, bu sayede farkli yapidaki birgok cesit Grtint tek bir
tutucu ile yakalayabilirsiniz. AUBO robotlar ile tam uyumlu ¢aligan 2B ve 3B kameralar ile hassas olgtimler yapip, karmagik
geometrideki nesneleri bir kutuya dizebilirsiniz. Tim bunlar i¢in, AUBO ROBOTICS Tiirkiye Distribiitorii ve sistem ente-
gratori RTS ROBOTICS'in gelistirdigi 6zel ¢oziimlerden faydalanabilirsiniz.

AUBO robotun ariza, bakim ve servis siireclerinde , uzun yillar bu konuda deneyimi olan RTS ROBOTICS yaniniz-
dadur.

AUBO robotun giivenli olmasi, endiistriyel uygulamalar diginda ilkokul ve ortaokuldan itibaren tiim egitim
asamalarinda kullaniimasina imkéan tanimaktadr.



Isbirlikci uygulamalar

Uygulama Konusu Boyama ve Puskiirtme
Uygulama Sektorleri ~ Beyaz Esya, Makine, Tekstil Makinalari, Ziiccaciye, Mobilya,

Otomotiv, Savunma Sanayi

Spray uygulamalar

Aubo ile cok kolay

PUskirtme tabirini, genel anlamda bircok farkli sektordeki onlarca uygulama seklini ieren, yas boyama, elektrosta-
tik toz boyama, kimyasal igerik puskurtme, islerinin ortak ismi olarak kullaniyoruz.

AUBO, esnek mekanik yapisi ile 0gretim sirecinden, otomatik isletme strecine kadar her safhada gtivenle ve tam
uyum ile caligabilir.

AUBO robotlara, bu is icin tasarlanmig kendine has yazilimlarini kullanarak, insan eli hareketlerini birebir ogretebilir
robotunuzu bir “boya ustasi” olarak caligtirabilirsiniz.

AUBO robotunuzu bir plskUrtme robotu olarak kullanirsaniz, kisa vadede uygulamanin tam ve standart olarak yapil-
masini saglayabilir, isleme girmemis veya unutulmus Grdn riskinden kurtulabilir, iscilikten ve ¢zellikle hammad-
deden tasarruf saglayabilirsiniz. Robotunuzu, farkli Gretim bandina kisa strelerde tagiyabilir ve ihtiyaciniz olan
yerde kullanabilirsiniz.

RTS Robotics, size bu robotik uygulama yonteminde de ayricalik saglar. Kullaniciya 6zel olarak tasarlanacak yazilim
ve gorsel altyapisi, ergonomik mekanik yapi tasarimi ile tam destek saglar.

REFERANSLARIMIZ
Otomotiv pargasi boyama sistemi, tekstil sektort kot taglama plskirtme sistem, zliccaciyeye dzel mutfak esyalari
boyama sistemleri, beyaz esya elektrostatik toz boyama sistemi.
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Isbirlikci uygulamalar

Uygulama Konusu CNC Besleme i
Uygulama Sektorleri ~ Otomotiv, Makine, Savunma Sanayi, Genel Uretim Sektorleri

Cnc Tezgahlarinmz wig purmasin

CNC tezgahlari ile ozellikle rutin olarak Gretimi yapilan parcalarin varligi ve bu is icin harcanan zamani ve iscilige
baglhgr arttirmaktadir. AUBO ile artik bu isin tistesinden gelmek mimkn.

AUBO igbirlikci robotlar, tretimde yaygin olarak kullanilan CNC (retim tezgahlarinin otomatik olarak ¢alismasi
icin gerekli hassasiyet ve yetenege sahiptir. Esnek ve hafif mekanik yapisi ayni zamanda ile 0gretim stirecinden,
otomatik isletme stirecine kadar her safhada giivenle ve tam uyum ile galigabilir.

Pargalarinizi bir magazine dizin veya otomatik bir parca besleme istasyonunun 6nine baglayin ve robota yerini
0gretin. Robot parcalar sirasi ile alacak ve tezgaha yukleyecektir. Ayrica islem goren parcalari da dzenli bir
sekilde istifleyebilirsiniz.

AUBO robotunuzu bir CNC besleme robotu olarak kullanirsaniz, is giictiniizi daha verimli olarak kullanabilir, rutin
islerin belirsizliklerinden belirsizliklerden kurtulabilirsiniz. Giinlik olarak tezgahtan cikacak olan parca adedini
artik bileceksiniz.

Robotunuzu, farkli bir tezgaha tagiyabileceginiz gibi, baslangicta sececeginiz yapiya uygun olarak birden fazla
CNC tezgahinin robot ile es zamanli olarak calismasini saglayabilirseniz.
RTS Robotics, size bu robotik uygulama yonteminde de ayricalik saglar. RTS Robotics, Parga uyumlulugu, drin

ve tutucu secimi, talebinize gore yapilacak robot secimi, tim streg icin yapilacak on calismalar, sire analizleri,
mekanik ve yazilim tasarimlari, gvenli isletmeye dair her konuda destekginizdir.

REFERANSLARIMIZ
Transformator pargalari isleme tezgahlari robotlu parca besleme sistemi, paratoner parcalari igin tezgah besleme
sistemi, makine parcalari tretim tezgahi besleme sistemi.



Isbirlikci uygulamalar

Uygulama Konusu Birimler Arasi Parca Transferi (Al-Birak)
Uygulama Sektorleri  Elektrik, Makine, Savunma Sanayi, Genel Uretim

Makineler ve 0zel birimler arasindaki parga transferini saglamak, robotlarin en asli iglerindendir. Aubo igbirlikgi robotlar,
tasinacak malzemelerin agirigina bagh olarak secilecek erisim mesafeleri dahilinde muntazam olarak parca transferi
yapabilir ve al-birak islevini saglayabilirler.

Robotunuzu, bir Al-birak robotu olarak kullanmak kazang ve getiri olarak ilk etapta robotlagmanin temel baslangic
noktasidir. Personelleriniz icin zaman kazanc, esnek dretim saatleri kazanci, hiz ve standardizasyona gegis icin ideal uygu-
lamadir. Edinilen tecriibeler dogrultusunda fabrika veya Uretim atdlyesinin birgok yerinde robotik uygulamalarin yaygin-
lasmasi saglanir.

Aubo igbirlikei robotlar, hafif govde yapisi, kolay degisebilir program aI_tyap|S|, yiksek hafiza kapasitesi ve her uygulamaya
uyumlulugu ile fabrikaniz icin esnek bir robotik ¢oziim saglayacaktir. Istendiginde robotun bulundugu yeri degistirmek ve
bagka birimler ile birlikte calistirmak kolaydir.

RTS Robotics, Robotun elverigli oldugu tim alanlarda, igin fizibilite calismalarini sizler icin yapacaktir. Dilerseniz anahtar
teslim proje ve ¢oziim taleplerinde bulunabilir ve sirecin basindan itibaren devam eden tim safhalarinda profesyonel
destek alabilirsiniz.

REFERANSLARIMIZ
Salt malzeme (retim tesisi parca transfer sistemi, beyaz esya Uretim tesisi parca transfer sistemleri, makine parcalari
tretim tesisi malzeme transfer sistemleri.
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Isbirlik¢i uygulamalar

Uygulama Konusu Test ve Kalite Kontrol i
Uygulama Sektorleri  Elektrik, Makine, Savunma Sanayi, Genel Uretim

Imalat veya montaj sonrasinda, tirtinlerin kalite standartlarina uygunlugunun denetlenmesinin géz kontrolii ile yapiimasi
risk arz etmektedir.

Aubo igbirlikci robotlar yardimi ile, tretim bantlarinda genel kalite standartlarinin yakalanmasi ve eksik kusurlu driinlerin
tespiti kolaydir.

Bu kapsamda, goruntd isleme teknik ve ekipmanlarinin da yardimi ile trtinlerdeki montaj hatalarinin, eksikliklerin tespiti
yapilabilir. Ayrica Griinlerin ebatsal kontrolll yapilarak gerekli geri bildirimler kayit altina alinabilir.

Aubo isbirlikgi robotlar, cogu zaman entegre kamera ¢oziimleri veya harici kamera ¢ozimleri yardimi ve 6zel yazilimlari ile
bunu en iyi sekilde bagarabilecek kapasite hiz ve teknolojiye sahiptir.

REFERANSLARIMIZ
Otomotiv dretim fabrikasi igin kalite kontrol sistemi
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Isbirlik¢i uygulamalar

Uygulama Konusu Capak Alma ve Polisaj i
Uygulama Sektorleri ~ Otomotiv, Makine ve Genel Uretim

YUZEY
TEMIZLIGI
ROBOTUN IS

Kompozit, aliminyum, plastik, ahsap gibi Grinlerin kenar
tiraslama, ylizey ve kenar ¢apaklarinin alinmasi ile ytizeylerinin
komple parlatma islemine tabii tutulmasi gibi el-emek islerin
mikemmel sekilde tstesinden gelir.

Bahsedilen uygulamalar igin, malzemeye gore belirlenecek ylizey
isleme motoru, zimpara veya makinesinin robot ile birlestirilerek
caligtinimasi saglanir.

Robotunuzu, bir ylizey temizleme robotu olarak kullanirsaniz, her
zaman ayni esneklikte is goreceginiz icin parca kaliteniz standar-
tlasir. OperatOr hatalarinin 6niine gegilerek Glciimdeki problemler
onlenir. Kenar y(izeylerde es formlar elde edilir. Makine ve
ekipmanin yipranmasi 6nlenerek, gerekli sarf malzeme ihtiyaci
netlesir.

Bircok farkli robot erisim ve tasima kapasitesi Aubo ibirlikgi
robotlar, hafif govde yapisi, kolay degisebilir program altyapisi,
ylksek hafiza kapasitesi ve her uygulamaya uyumlulugu ile
fabrikaniz igin esnek bir robotik ¢6zim saglayacaktir.

RTS Robotics, talep edilen projeye uygun olarak gerekli makine
techizat altyapisinin tasarlanmasi ve imal edilmesi ile anahtar
teslim olarak tarafiniza teslim edilmesine kadarki streclerde
profesyonel destek saglar.

REFERANSLARIMIZ
Aliminyum taban ve makine pargasi polisaj ve ¢apak alma
projesi.
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Isbirlik¢i uygulamalar

Uygulama Konusu Robotik Egitim Hlcresi
Uygulama Sektorleri  Akademik

Robot programlamak
zor degil

RTS ROBOTICS, yillari barindiran bilgi birikimi ve tecribesi ile

robot yatinmi yapmak isteyen isletmelere ve egitim kurum-
larina Gzel bir egitim seti tasarladi.

Bu egitim setlerinin amaci bagsta fabrikalarda calisan Ar-ge
personelleri ve Universite dgrencileri olmak zere, Orta ve
Lise dizeyi egitim kurumlari ve serbest girisimcilere, robot
kullanimi ve programlama hakkinda on tecriibe kazandirma-
ya yoneliktir. Robotlarini kendi bdnyeleri iginde ar-ge veya
bakim biriminde devreye almak, test calismalarini yapmak,
verimliligi veya isin olabilirligi dnceden dlgebilmek maksadi
tagimaktadir.

Egitim setleri, Isbirlikci veya bir endistiyel robot ile fiziki ve
yazilimsal olarak birlestirilmig ve yardimci birimler ile
desteklenmistir. Tum bilesenler tek bir hicrede toplanarak
tamamen kullanima hazir hale getirilmistir. Egitim seti hare-
ketli bir platform (zerinde konumlandinimigtir. Bir egitim seti
asagida belirtilen hususlarda ilave fayda saglayacakir.

r()hﬁLt
Robot programlamanin ileri seviye olarak dgrenilebilmesi

Robot ile birlikte calisan tim birimlerin ne sekilde kullaniimasi gerektiginin 6grenilmesi
Proje dncesinde dogru donanim seciminin yapilabilmesinin 6grenilmesi

Proje dncesi ¢evrim sdrelerinin net olarak gorilebilmesi

Projede kullanilacak robot sayisinin net olarak belirlenmesi
o Proje icin yapiimasi gereken, Tutucu, Fikstr, magazin ve benzeri mekanik yapilarin tasariminda kolaylik saglamasi

O O O O O

ORTAOKUL VE LiSE SEVIYESi OGRENCILER iCiN;

o Sirali ve sartlara bagl distinmenin 6grenilmesi

o Hayal gticti ve Kurgu yeteneginin gelismesine yardimei olmasi

o Ogrencinin hizli sekilde ¢oziim Uretebilen yetenege sahip olabilmesi

o Yeni fikirler Gretmelerine olanak saglayacak genis gorislilik gelisimine destek olmasi
o El gz ve Beden uyumunun iyi derecede gelistiriimesi

o Konsantrasyon kabiliyetini ileri seviyede arttirmasi
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ROBOT YARDIMCI

EKIPMAN &
YAZILIMLAR

ROBOT AKSESUARLARI

Tak calistir 6zelligi kullandigimiz tim ileri teknoloji Grinl cihazlar icin
sevilen bir ozelliktir.

AUBO robotlar, uygulama alanina ve sekline gore ozellestirilmis birgok
ekipman ile uyum iginde c¢aligir. Bunlar yapilmak istenen igi ¢ok daha
kolay hale getirebilmek igin 0zel olarak tasarlanir.

Ayrica Aubo sizlere, kendi (rettiginiz mekanik alet veya yaziimlarin
uyumunda da birgok esneklik saglar.

AUBO ishirlikci robot ile yapilan projelerin ¢zelliklerine gore veya musteri
talepleri dogrultusunda yardimci donanim ve yazilim kullanilmasi projeye
ek fayda saglayabilmektedir. Bu konuda RTS Robotics miisterilerine katki
saglamaya hazirdir.

RTS Robotics tarafindan gelistirilen donanim ve yazilim ile olusturulan
“tek tusla calistir” dzelligi istenen isin cok daha kolay yapilmasini saglar.
Boya, kaynak ve birgok baska uygulama icin bu 6zelligin kullaniimasi
mUmkunddr.

YAZILIMLAR

AUTOMAPPPS, Aubo ile uyumlu galisan simulasyon
yaziimlari ile ,robot yortinge simulasyonu ,cevrimdigl
programlama ,carpma algilama ve kontroli yapmak
mUmkunddr.

SprutCAM — robotlarin gevrimdigl programlanabilmesi
icin gelistirilmis bir platformdur.

Ozellikle parca isleme uygulamalarinda olusturacag
takim yollar ile size 6zel ¢ozimler saglar. SprutCAM
ile olusturulan programi ,yine kendi igerisinde bulunan
simulasyon 0zelligi ile kontrol edebilirsiniz.

Parca kesme, isleme ve polisaj islemleri igin idealdir.

roboDK - Robotlarin ¢evrimdisi programlanmasi icin
tasarlanmig kolay kullanimli arayiize sahip yardimei
yazilimdir.



GORUNTU iSLEME

Cognex - insight - Sight 7000

gorint isleme. Kalite kontrol ve hizli kontrol iglemleri igin
kullanilan kamera ve yazilim opsiyonudur.

Pickit

GOrme islemleri icin tasarlanan ozel tasarimlar ile ozellikle 3D
kamera uygulamalari icin hizli ve esnek ¢oziimler saglar.

INSPECTOR PIM 60 ile 6zdeslestirilen AUBO yazilimi benzersiz bir
Olctim ve kontrol kabiliyeti saglar. Kurulumu ve kullanimi kolaydir.

DONANIMLAR

ATI-Axia8 0-Force / torque sensors
Uygulama ve (retim kalitenizi arttiracak kuvvet ve
moment sensorleri

Robotiq
Ishirlikgi tutucu ve kuvvet sensorleri

RoboWorld
Robotlar i¢in uygulamaya 0zel koruyucu kilif tedarigi.

Murr Plastik
Auboya 6zel gelistirdigi rdnler ile, uygulamaya 6zel hortuk
ve kelepge sistemleri tedarigi yapilabilir.

Bimba
Vakum tutucu ile yapilacak uygulamalar icin geligtirilmis,
ishirlikgi ¢ozUmler sunar.
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IS BIRLIGINE

HAZIRIZ

AUBO - i3 AUBO - i5 AUBO - i7 AUBO - i10



3 TEKNIK AYRINTILAR

AUBO - i3 AUBO - i5 AUBO - i7
Performans
Tekrarlanabilirlik (+/-0.03) (+/-0.02) (+/-0.03)
Ortam sicakligr araligi 0-45°C 0-45°C 0-45°C

G tliketimi

isbirligine dayall olarak calisma __

Teknik Ozellikler

150W (Normal Galisma Kosullarinda) ——
ISO 10218-1:2001 gore isbirlikci calisma

200W(Normal Galisma Kosullarinda) ——
ISO 10218-1:2001 gdre ighirlikgi calisma

400W(Normal Galisma Kosullarinda) ——
ISO 10218-1:2001 gdre ighirlikgi calisma

Tasima kapasitesi
Erisim mesafesi

3 kg
625 mm

Eksen sayisi
Programlam arayiiz(i

6 Eksen
TeachPendant Kullanici arayiizi

5 kg
924 mm
6 Eksen
TeachPendant Kullanici arayiizi

7 kg
1150 mm
6 Eksen
TeachPendant Kullanici arayiizi

Hareket

Eksenel hareket (+/-) 175° 180°/sec (+/-)175°180°/sec (+/-) 175° 180°/sec
Taban (+7-) 175° 180°/sec (+/-)175°180°/seC — (+/-) 175° 180°/sec
Omuz (+7-) 175° 180°/sec (+/-)175°180°/seC — (+/-) 175° 180°/sec
Dirsek (+7-) 175° 180°/sec (+/-)175°180°/seC (+/-) 175° 180°/sec
1. Bilek (+7-) 175° 180°/sec (+/-)175°180°/seC — (+/-) 175° 180°/sec
2. Bilek (+7-) 175° 180°/sec (+/-)175°180°/seC — (+/-) 175° 180°/sec
3. Bilek (+7-) 175° 180°/sec (+/-)175°180°/seC (+/-) 175° 180°/sec
Ozellikler

[P siniflandirmasi IP54 IP54 IP54

Montaj sekli Huicre,Duvar, Tavan Hicre,Duvar,JTavan — Hiicre,Duvar, Tavan
Aletteki glic beslemesi 0112724V 0112724V 0/12/24V

Fiziki

Taban 6l¢Ust 140 mm 170 mm 185 mm

Materyaller Aliminyum, Gelik,Plastik Altiminyum,Celik,Plastik — Altiminyum, Celik,Plastik
Tool baglanti tipi M8 M8 M8

Robot kolu kablo uzunlugu 4m 4m 4m

Kablo ile birlikte agirlik 15.5Kg 24 Kg 32 Kg
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AUBO - i10
Performans
Tekrarlanabilirlik (+/-0,05)
Ortam sicakligi araligi 0-45°C

G tliketimi

isbirligine dayal olarak calisma ___

Teknik Ozellikler

500W(Normal Galisma Kosullarinda) ——
ISO 10218-1:2001 gdre isbirlikci calisma

Tasima kapasitesi
Erisim mesafesi
Eksen sayisi

10 kg
1350 mm
6 Eksen

Programlam arayiiz(i

TeachPendant Kullanici arayizii

Hareket

Eksenel hareket (+/-) 175° 180°/sec
Taban (+/-) 175° 180°/sec
Omuz (+/-) 175° 180°/sec
Dirsek (+7-) 175° 180°/sec
1. Bilek (+7-) 175° 180°/sec
2. Bilek (+/-) 175° 180°/sec
3. Bilek (+/-) 175° 180°/sec
Ozellikler

[P siniflandirmasi IP54

Montaj sekli Huicre,Duvar, Tavan
Aletteki gli¢ beslemesi 0/12/24V.

Fiziki

Taban 6l¢Ust 185 mm

Materyaller Aliiminyum, Gelik,Plastik
Tool baglanti tipi M8

Robot kolu kablo uzunlugu 4m

Kablo ile birlikte agirlik 37 Kg

1A%

KUMANDA KUTUSU
Ozellikler
IP siniflandirmasi |P54
GUrlitd 65 dB
10 (Giris/Cikis) portlari 16 input /24 output / 4 analog
Haberlesme Ethernet, Modbus-RS485/TCP IP, CAN ____

/0 glic beslemesi 24v
Glig kaynag 100 - 240 VAC, 50 - 60 Hz
Ortam sicakligi araligi 0-45°C
Fiziki
Kumanda kutusu boyutu 380x350x250 mm
Adirlik 20 KG
Materyaller Aldminyum
EL KUMANDASI
Ozellikler
IP siniflandirmasi IP54
Ebat 355x235x54 mm
Fiziki
Materyaller Plastik
Agirlik 1.8Kg
Kablo uzunlugu 4m




